
Rapport sur l'orthodontie Blue Sky Plan

Nom du patient : FR00182 

Date : lundi 13 mai 2019 10:58:46 

Nom du projet : 

Limites : Mensuelle 

Type de mâchoire : Mandible 

IPR:

Numéro de dent IPR

(mm)

LL4/LL3 0.78 

LL3/LL2 0.60 

Stade1 :

Numéro de

dent 

Gauche/Droite

(mm) 

Avant/Arrière

(mm) 

Extruder/

Pénétrer

(mm) 

Buccal/Lingual

(degrés) 

Mesial/Distal

(degrés) 

Rotation

(degrés)

LL3 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 -2.4 

LL2 0.0 0.3 -0.1 0.0 0.0 0.0 

LL1 0.0 0.2 0.0 0.0 0.0 0.0 

LR1 0.0 0.4 0.0 -2.6 0.0 0.0 
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Stade2 :

Numéro de

dent 

Gauche/Droite

(mm) 

Avant/Arrière

(mm) 

Extruder/

Pénétrer

(mm) 

Buccal/Lingual

(degrés) 

Mesial/Distal

(degrés) 

Rotation

(degrés)

LL3 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 -4.9 

LL2 0.0 0.5 -0.1 0.0 0.0 0.0 

LL1 0.0 0.5 0.0 0.0 0.0 0.0 

LR1 0.0 0.4 0.0 -2.6 0.0 0.0 

Stade3 :

Numéro de

dent 

Gauche/Droite

(mm) 

Avant/Arrière

(mm) 

Extruder/

Pénétrer

(mm) 

Buccal/Lingual

(degrés) 

Mesial/Distal

(degrés) 

Rotation

(degrés)

LL3 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 -7.3 

LL2 0.0 0.8 -0.2 0.0 0.0 0.0 

LL1 0.0 0.7 0.0 -2.4 0.0 0.0 

LR1 0.0 0.4 0.0 -2.6 0.0 0.0 

Stade4 :

Numéro de

dent 

Gauche/Droite

(mm) 

Avant/Arrière

(mm) 

Extruder/

Pénétrer

(mm) 

Buccal/Lingual

(degrés) 

Mesial/Distal

(degrés) 

Rotation

(degrés)

LL3 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 -7.3 

LL2 0.0 1.0 -0.2 -2.2 0.0 0.0 

LL1 0.0 0.7 0.0 -2.4 0.0 0.0 

LR1 0.0 0.4 0.0 -2.6 0.0 0.0 

Stade5 :

Numéro de

dent 

Gauche/Droite

(mm) 

Avant/Arrière

(mm) 

Extruder/

Pénétrer

(mm) 

Buccal/Lingual

(degrés) 

Mesial/Distal

(degrés) 

Rotation

(degrés)

LL3 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 -7.3 

LL2 0.0 1.3 -0.3 -4.4 0.0 0.0 

LL1 0.0 0.7 0.0 -2.4 0.0 0.0 

LR1 0.0 0.4 0.0 -2.6 0.0 0.0 

Stade6 :

Numéro de

dent 

Gauche/Droite

(mm) 

Avant/Arrière

(mm) 

Extruder/

Pénétrer

(mm) 

Buccal/Lingual

(degrés) 

Mesial/Distal

(degrés) 

Rotation

(degrés)

LL3 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 -7.3 

LL2 0.0 1.5 -0.3 -6.7 0.0 0.0 

LL1 0.0 0.7 0.0 -2.4 0.0 0.0 

LR1 0.0 0.4 0.0 -2.6 0.0 0.0 
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